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Bevezetés

ATello SDK a Wi-Fi UDP porton keresztil csatlakozik a dronhoz, lehetévé téve a felhasznaldknak, hogy szoveges
parancsokkal irdnyitsék a dront. A Python letoltése és telepitése utan toltse le a Tello3.py féjit errdl a linkrél:
https://dl-cdn.ryzerobotics.com/downloads/tello/20180222/Tello3.py.

* ATello3.py python alapu példaprogram, amely létrehoz egy UPD kommunikaciés portot, igy végrehajthatok az egysze-
1l interakciok a Telléval, beleértve az SDK parancsok kildését a Tellénak, és a Tello adatainak fogadasat. A Tello3.py csak
referenciaként szolgél, a felhasznald tovabbfejlesztheti.

Architektura

Wi-Fi hasznélataval létesitsen kapcsolatot a Tello és a PC, Mac vagy mobileszkoz kézott.

Parancs kuldése és valasz fogadasa

Tello IP: 192.168.10.1 UDP PORT: 8889 <<- ->> PC/Mac/Mobile

1. 1épés: Hozzon létre UDP klienst a PC-n, Mac-en vagy mobileszkdzén, hogy tizeneteket kiildhessen és fogad-
hasson a Tell6rél ugyanazon a porton keresztil.

2.1épés: Miel&tt barmilyen més parancsot kildene, kildje el a,command” parancsot a Tellénak a 8889 UDP
porton keresztiil az SDK mod inditdsahoz.

Tello allapot fogadasa

Tello IP: 192.168.10.1 ->> PC/Mac/mobil UDP kiszolgalé: 0.0.0.0 UDP PORT: 8890

3. 1épés: Hozzon |étre UDP szervert a PC-n, Mac-en vagy mobileszk6zon, és ellendrizze az Gzenetet a 0.0.0.0 IP-
cimrél a 8890 UDP porton. Az 1. és 2. épést végre kell hajtani a 3. Iépés elétt. Tovabbi részletekért lasd a
Tello llapot részt.

* Lasd aTello dllapot részt a részletekért.

Tello vide6kozvetités fogadasa

Tello IP: 192.168.10.1 ->> PC/Mac/mobil UDP kiszolgalé: 0.0.0.0 UDP PORT: 11111

4.1épés: Hozzon létre UDP szervert a PC-n, Mac-en vagy mobileszkdzon, és ellenérizze az lizenetet a 0.0.0.0 IP-
cimrélaz 11111 UDP porton.

5.1épés: Kildje el a,streamon” parancsot a Tellénak a 8889 UDP porton &t videdkdzvetités inditadsdhoz. Az 1. és 2.
|épést végre kell hajtani az 5. 1épés el&tt.

Tello parancstipusok és eredmények

ATello SDK harom alapveté parancstipust tartalmaz.
Irdnyitasi parancsok (xxx)
A vélaszérték,ok”, ha a parancs végrehajtasa sikeres volt.
A vélaszérték error” vagy tdjékoztatd eredménykdd, ha a parancs végrehajtasa nem sikerdlt.

Beéllitasi parancsok (xxx a), amelyekkel Uj alparaméter-értékeket éllithat be A valaszérték,ok’, ha a parancs

végrehajtasa sikeres volt.
A viélaszérték error” vagy tdjékoztatd eredménykdd, ha a parancs végrehajtasa nem sikerdlt.
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Olvasasi parancsok (xxx?)

Az alparaméterek aktualis értékével tér vissza.

Tello parancsok

Irdnyitasi parancsok

Parancs Leiras Lehetséges valasz
Command Belépés SDK médba.
takeoff Automatikus felszallas.
land Automatikus leszallas.
streamon Videdkozvetités bekapcsolasa.
streamoff Videdkozvetités kikapcsolasa.
emergency Motorok azonnali |eéllitasa.
Emelkedés,x” cm-re.
up x
x = 20-500
d Ereszkedés,x" cm-re.
own x x=20-500
loft x Repilés balra a,x"cm-t.
x = 20-500
(aht Reptilés jobbra,x" cm-t.
. x=20-500
; d Replilés elére x" cm-t.
orward X = 20-500
back Repdilés hatra,x" cm-t. ‘
ack x = 20-500 ok / error
— Fordulds,x" fokkal jobbra.
x=1-360
Fordulas,x"fokkal balra.
CCW X
x=1-360
Fordulasa,x"iranyba.
J'=balra
flip x "= jobbra
= elére
,b"=hatra

go x y z speed

N

Repulés, x",y",z" pozicidba,speed” sebességgel (cm/s).

x =-500-500
y =-500-500
z=-500-500

,speed”=10-100

Megjegyzés: az,x",y" és,z" értékek nem éllithatok egyszerre
-20 és 20 kozé.
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stop

Lebegés a levegsben.
Megjegyzés: barmikor muikodik.

curve x1y1z1x2y2
z2 speed

Repulés egy gorbe mentén két megadott koordinéta
szerint,,speed” sebességgel (cm/s).

Ha az iv sugara nem esik 0,5-10 méter tartoményba, hiba-
lzenetet ad vélaszul.

x1,x2 =-500-500

y1,y2 = -500-500

z1,z2 =-500-500
Jspeed”=10-60

Megjegyzés: az,x",,y" és,z" értékek nem allithatok egyszer-
re =20 és 20 kozé.

go x y z speed mid

Repulés a Kildetéslap,x",,y" és,z" koordinatéihoz.
,mid"=m1-m8

x =-500-500
y =—500-500
z=-500-500

Jspeed”’=10-100 (cm/s)

Megjegyzés: az,x",,y" és,z" értékek nem allithatok egyszer-
re =20 és 20 kozé.

curve x1y1z1x2y2
z2 speed mid

Repulés egy gorbe mentén két megadott koordinata sze-
rint,,,speed” sebességgel (cm/s). Ha az iv sugara nem esik
0,5-10 méter tartomanyba, hibatizenetet ad vélaszul.
x1,x2 = -500-500
y1,y2 = -500-500
z1,z2 =-500-500
,speed”= 10-60

Megjegyzés: az,x",,y" és,z" értékek nem allithatok egyszer-
re =20 és 20 kozé.

jump x y z speed yaw
mid1 mid2

"

Repulés az 1. kildetéslap ,x",,y" és,z" koordinataihoz, és
a 2. kuldetéslap 0, 0,,z" koordinatainak felismerése, majd
fordulds a megadott értékkel.

,mid"=m1-m8

x =-500-500
y =—500-500
z=-500-500

Jspeed”’=10-100 (cm/s)

Megjegyzés: az,x",,y" és,z" értékek nem allithatok egyszer-
re =20 és 20 kozé.

ok / error
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Beadllitasi parancsok

Parancs

Lehetséges valasz

A sebesség legyen x"cm/s.

speed x
x =10-100
A taviranyité vezérlésének bedllitdsa négy csatornan.
a = bal/jobb (-100-100)
rcabcd

b = el6re/hatra (-100-100)
c = fel/le (-=100-100)
d = fordulds (-=100-100)

wifi ssid pass

Wi-Fi jelszé bedllitasa.
ssid = frissitett Wi-Fi név

pass = frissitett Wi-Fi jelszd

mon

Kildetéslap érzékelésének bekapcsolésa (elére és lefelé
érzékelés egyarant).

moff

Kildetéslap érzékelésének kikapcsolasa

mdirection x

x=0/1/2

0 = csak lefelé érzékelés bekapcsolésa
1 = csak el6re érzékelés bekapcsolésa

2 = el6re és lefelé érzékelés bekapcsoldsa

Megjegyzések:
Hajtson végre,mon” parancsot, miel&tt ezt a parancsot
végrehajtja.

Az érzékelési frekvencia 20 Hz, ha csak az elsé vagy csak a
lefelé érzékelés van bekapcsolva. Ha az elére és lefelé érzé-
kelés egyarant be van kapcsolva, az érzékelési frekvencia
10 Hz.

ap ssid pass

Allitsa a Tellét &llomés lizemmaddba, és csatlakozzon Uj
hozzaférési ponthoz a hozzéférési pont SSID-jével és
jelszavéval.
ssid = frissitett Wi-Fi név
pass = frissitett Wi-Fi jelszd

ok / error

Olvasasi parancsok

Parancs Parancs Lehetséges vélasz
speed? Aktualis sebesség lekérdezése (cm/s). x=10-100
battery? Aktudlis akkumulatorszint szézalékos lekérdezése. x =0-100

time? Aktudlis reptilési idé lekérdezése. ,ids"

wifi? Wi-Fi SNR lekérdezése. Lsnr”
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sdk? Tello SDK verzié lekérdezése. ,sdk verzig”

sn? Tello sorozatszam lekérdezése. ,sorozatszam”

Tello allapot
Adattipus: szoveges

A kapott széveges adat, ha a kulldetéslap érzékelési funkcié be van kapcsolva:
Jfrequency is 10 Hz| theof:%d;h:%d;bat:%d;baro:%f,\r\nm"

A kapott széveges adat, ha a kuldetéslap érzékelési funkcié ki van kapcsolva:
Jpitch:%d;roll:%d;yaw:%d;vgx:%d;vgy%d;vgz:.%d;templ:%d;temph:%d;tof:-%d;h:%d;bat:%d;baro:% .2f; time:%d;agx
9%.2f,agy:%.2f;agz:%.2f;\r\n"

Leiras

,mid" = az érzékelt kildetéslap azonositdja (ID). Ha nem érzékel kiildetéslapot, a kapott Uzenet értéke 1"
X' = az érzékelt kildetéslap ,x" koordinatédja. Ha nem érzékel kildetéslapot, a kapott lizenet értéke 0"
Wy = az érzékelt kiildetéslap y" koordinatéja. Ha nem érzékel kiildetéslapot, a kapott Uzenet értéke 0"
2" = az érzékelt kildetéslap,z" koordinatéja. Ha nem érzékel kiildetéslapot, a kapott Gzenet értéke, 0"
pitch = a délés szoge.

roll = az ors6zas szoge.

yaw = az elfordulés szoge.

vgx = sebesség az,x"tengely mentén.

vgy = sebesség az,y" tengely mentén.

vgz = sebesség a,z"tengely mentén.

templ = a legalacsonyabb hémérséklet Celsius fokban.

temph = a legmagasabb hémérséklet Celsius fokban.

tof = a replilési tavolsag ideje cm-ben.

h = a magassag cm-ben.

bat = az aktudlis akkumulatorszint szézalékos értéke.

baro = a magassagmérs értéke cm-ben.

id6 = a motor mkodésének ideje.

agx = gyorsulds az,x"tengely mentén.

agy = gyorsulds az,y"tengely mentén.

agz = gyorsulés a,z"tengely mentén.
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mid parancsok

mid parancsok csak kiildetéslappal hasznélhatok. A mid parancsok a kovetkezék:
mon

moff

mdirection,x”

go,x’y"z" speed’,mid"

curve X1y 17717 M7 s eed mid? jump ™y "z speed™yaw” mid1 mid2

Tovébbi részletekért olvassa el a Kuldetéslap felhasznéloi kézikonyvet (Mission Pad User Guide) a Ryze hivatalos
honlapjan.

Biztonsagi funkcié

Ha 15 masodpercig nem kap parancsot, a Tello automatikusan leszall.

Tello Wi-Fi visszaallitasa

Ellendrizze, hogy a Tello be van kapcsolva, és tartsa benyomva a bekapcsolégombot 6t masodpercig. Az éllapot-
jelzé kikapcsol, majd sargan, lassan villog. Ha a Wi-Fi SSID-t és a jelszot visszadllatja az alapértelmezett beallitasra,
az allapotjelz6 sargén, gyorsan villog. Megjegyzendd, hogy az alapértelmezés szerint nincs jelszd beéllitva.
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Ryze technikai tdmogatas

http://www.ryzerobotics.com/support

Ez a tartalom véltozhat.

A legujabb verzi6 letoltése:
http://www.ryzerobotics.com
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